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Startovni kostka
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Action = vystup (pohyb, displej, zvuk)
Flow Control = béh programu (cykly, podminky) |
Sensor = senzory, vstupy
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OvVLADANI Ripici KOSTKY

Typ pripojené kostky (EV3, NXT

Nazev kostky + stav baterie

Nahrat program
do kostky

Nahrat a spustit

Zaplneni pameti kostky + moznost
editace obsahu pameéti
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PORT VIEW

- Na karté Port View muzeme velice snadno
odecitat hodnoty ze vstupu i vystupu
(tato moznost je i pfimo na fidici kostce)

= Auto ID = pripojena zarizeni jsou ihned
automaticky rozpoznavana




Rosoricky seminAk CVUT

® © Zobrazovany
Nahled obsahu / soubor nebo text
dlspleje\@ == | / I
Co se bude '
zobrazovat (text, (=) 36
tvary, obrazek) |
Pozice na

Zda pfed zobrazenim | displeji

vymazat cely displej

Poznamka:
Po zobrazeni na displeji je nutno pockat, jinak program skong¢i a nic neuvidime
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CexkANi (Warr)

. Cekat Ize na rtzné hodnoty senzort
nebo po zadany Cas

WS
eI Qe

\a jak dlouho nebo na

jakou hodnotu

Na co se bude ¢ekat
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CVICENIi OT1 — DisPLEJ

- At vase kostiCka vypise na displej pozdrav,

- po 1 sekundé k pozdravu jeSté prida usmév (Smile),
- tak vydrzi dalsi sekundu

= a program skonci.
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CvICENi 01 — RESENI
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O
Zvuk (Sounb) =~
/ Prehravany soubor
LD@ -lII P? lQ

P ||00) ©

Co se stane po
prehrani (0 = ¢eka na
dokonceni zvuku a pak
program pokracuje,

| 1 = zaCne prehravat zvuk a
Hlasitost program bézi dal,
2 = prehrava zvuk
opakované a program béezi
dal)

Co se bude prehravat
(soubor nebo ton)
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CvICENI 02 — Zvuk

Pridejte k vasemu programu zvuk

- At vase kostiCka vypise na displej pozdrav,

- po 1 sekundé k pozdravu jesSte prida usmev (Smile),
- tak vydrzi dalsi sekundu,

= nha zaver se rozlouc€i (zvuk Goodbye)

- a program skonci.
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CvIEENi 02 — RESENI

pridany zvuk
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VYPIS NA DISPLEJ, ZVUK — NAMETY

- Komiks...

- Usmivat se dokud neni stisknuto nejakeé (zvolené)
tlaCitko na kosticCce. l

- Mracit se dokud nekdo nepootocCi levym kolem o
celou otocku.
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Dotykovy SeNzOR (ToOucH)

- tlacCitko®
- |ze pouzit v cyklu, cekani i podmince

- |ze testovat -
- uvolnéeni (Released) -0 S
- stisknuti (Pressed) — 1 P
. stisknuti a uvolnéni (Bumped)—2 &




Rosoricky seminAk CVUT

CvVICENi 03 — TOUCH SENSOR

Pridejte, aby na zaCatku vaseho programu
robot pockal na stisk tlaCitka a teprve potom:

- po 1 sekundé k pozdravu jesté prida usmév (Smile),
p - tak vydrzi dalsi sekundu,

- na zaver se rozloucCi (zvuk Goodbye)
= a program skonci.

- at vasSe kostiCka vypiSe na displej pozdrav, 1
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Cviceni 03 — REeSENi

¢ekani na stisk
tlacitka (port 1)
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DoTYKOVY SENZOR — NAMETY

« Naraznik — robot jede rovneé tak dlouho, az narazi
na prekazku (tlacitko stisknuto), pak se zastavi...
couvhne, otogCi...

- Zviratko, které ceka na pohlazeni, pak zavrci, pohne
se...

- Pasticka na mysi

Puppy Model
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ey
KOSTKY

Blikani (ANO/NE)

\ Barva (8ervena,

Akce (On/Off) oranzova, zelena)

Poznamka: Barva na displeji se da vyuzit i k ladéni programu
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Cvi¢eNi 04 — PopsvVicENi

Pridejte do programu ruzné barvy podsviceni fidici
kostky:

kostka se rozblika cervene

- robot ceka na stisk tlacitka,
- vase kostiCka vypise na displej pozdrav,

kostka se rozsviti zelené

- po 1 sekunde k pozdravu jeste prida usmev (Smile),

- tak vydrzi dalsi sekundu,
- na zaver se rozlouci (zvuk Goodbye)
= a program skonci.
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CviGeNi 04 — ReSENi

A ||QDJIIVEAAQDV ® pgg’b
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podsviceni tlacitek
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OvrakoVvANi, cykLus (Loor)

- predem zadany pocet opakovani
- po zadany cas
- dokud nebude zvolena hodnota

Hodnota (podminky,
pocCet opakovani...)

Podminka cyklu
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Cvi¢eni 05 - CykLus

0 Zopakujte trikrat:
. kosticka sviti 1 s Cervené,
= kostiCka sviti 1 s oranzove,
- kosticka sviti 1 s zelené.

0 Nekonecny cyklus:
- po kazdéem stisku tlaCitka kostiCka zmeni barvu
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CvICeNi 05 — RESENI

01|

opakuj trikrat

/‘/
[ f

............

nekonec¢ny cyklus
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Vétev NE (false)
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Tabbed View

Flat view
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Cvi¢eNi 06 — Pobminka

Kdyz je tlacitko v portu 1 neni stisknuto, robot sviti
cervene, jinak sviti zelene.

Muzete pridat i obrazek (usmeévavy ¢i smutny smaijlik) &
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CvIGENi 06 — REeSENi

o1 |

podminka
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TYPY ROBOTICKYCH PODVOZKU

: . Automobilovy
Diferencialni Ack .
odvozek (Ackermanuv)
P podvozek

I.I '4' 1

Trojkolovy podvozek
s fizenym prednim kolem
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Ktery motor (resp.

port, do ktereho je
m/ zapojen)
Akce Co se stane po
dokonceni akce:
l Brake = motor bude

zabrzdén,

Coast = ,nézné
zastaveni”

Sila = ,rychlost”

Pocet (sekund,
stupnu, otacek)




Mortor (LARGE/MEebium MOTOR)
Akce
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Off = motor bude zastaven

= O zpUsobu zastaveni rozhoduje Brake/Coast.

On = motor bude zapnut a pobézi tak dlouho, az ho jina kosticka vypne NS
=  Program mezitim pobeézi dal!

On for Seconds = motor pobézi uvedeny Cas
= Na této kostiCce se Ceka, az béh motoru bude ukoncen!

On for Degrees = motor se oto€i o zadany pocet stupnu, na této kostce se
bude Cekat tak dlouho, az se motor o zadany uhel otocCi, na to pozor
napriklad pfi zablokovani motoru!

On for Rotations = motor se otoCi o zadany pocet otacek, pozor viz vyse!
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Mortor (LARGE/MEebium MOTOR)

- Pokud je v daném portu zapojen jiny motor (misto Large
Medium atp.), bude u kostiCky vystraha!
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PoHye (MOVE STEERING)

- KostiCka ovlada dva motory a umoznuje jejich
soucasny pohyb a zataceni zmenou pomeru jejich
otacek .

- Intuitivnejsi ovladani

- Podobnou funkci ma i kostiCka Move Tank, kde
|ze primo nastavit sily pro jednotlivé motory.

- toto ovladani muze byt nékdy presnégjsi
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Cvi¢eNi 07 — ZkousiME Jizpu

Rozumné navyky:

- program nahrat do robota a odpojit od pocitace
- program s jizdou spoustet az na zemi

. na zadatek programu pfidat &ekani na stisk tlagitka j

Vyzkousejte:
. Jizdu vpred a vzad
- ruzné typy otaceni (velky oblouk, kolem jednoho

kola, kolem stfedu osy) 1
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PoHYB — NAMETY

- Rychlostni zavody (sice jen jizda rovng, ale to neni
tak jednoduche) + treba zastaveni na urCitém miste

- Zavody do vrchu (naklonéna plosSina) + pfipadné :
robot silak (tahne zatez, vozik, pet lahev s vodou...

N

- Pretahovana/pretlaCcovana robotu...

- Dalsi moznosti pohybu bez jizdy — zavora, kolotoC
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CviGeni 08 — Jeb KE zpi ‘j‘

1) Robot pojede rovne az do okamziku, kdy dotykovym
senzorem narazi na prekazku (naraznik).

2) Nyni vytvorte podobny program, ktery ale bude pro
zastaveni robota pred prekazkou vyuzivat
ultrazvukovy senzor (robot zastavi ve vzdalenosti
15 cm pred prekazkou).
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CvIGENi 08 — RESENi (JED KE zDI) ’;ﬁ

c¢ekani na udalost (dotyk,'
dana vzdalenost)
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CvVICENi 09 — RoOBOTICKY VYSAVAC

Vytvorte program, kdy se robot bude chovat jako roboticky
vysavac — pred prekazkou se robot otoCi a vyrazi jinym
smerem.
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ULTRAZVUKOVY SENZOR — NAMETY

- Kdyz se nekdo priblizi, zasmat se

- PastiCka na mysi, hlidaci pes...

- Hledani dvefi, hledani cesty v bludisti (zed' po pravé
ruce)

- Hledani protivnika — jen posloucham ostatni UZ
senzory..., ty pripadne mohou slouzit jako majaky

- Néco jako ,theremin®
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BAREVNY SENZOR (COLOUR)

Pracuje ve tfech ruznych rezimech
« Color Mode = rozliSuje 7 barev
- cerna, bila, zelena, modra, Cervena, zluta,
hnéda, zadna
« Reflected Light = odrazene svetlo
- 0 =cCerna, 100 = bila
« Ambient Light = okolni svetlo

TREAbkAARAAEA | —

(139 Colour

| fTJ&8 Reflected Light Intensity

(24 Ambient Light Intensity
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CvVICENi 10 — ZASTAV NA BARVE

Naprogramujte robota, ktery pojede rovné a zastavi
az na cervené barveé (nebezpecna zona).
- Robot Ceka na stisk tlacCitka,

: v o
jede rovne,
- kdyz narazi na Cervenou, zastavi.




Rosoricky seminAk CVUT

Cviceni 10 — RESENI

c¢ekani, az robot uvidi cervenou barvu
(nastaveni senzoru v rezimu colour)
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BAREVNY SENZOR — NAMETY

Color mode

- Napriklad orientace podle barev na krizovatkach ve
meste: modra — zahni doprava, zluta — doleva, zelena I
— rovneé atp.

= Tim, ze robotu ukazeme papirek dane barvy, spustime
urcity program

- TridiCka lentilek (kostiCek Lega)
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BAREVNY SENZOR — NAMETY

- pro tvorbu ruznych hfist a Car
http://robotsquare.com/2012/11/28/line-following/
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BAREVNY SENZOR — NAMETY

Reflected Light
= asi nejcastejsi pouziti, detekce Cerne Cary
nutna kalibrace podle aktualnich podminek I
namét — hledani ,vody/ropy/nejvyssiho vrcholu® na
mape krajiny
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CvIGENi 11 = Used 28 cm — VLASTNI BLOK
« Tools/My Block Builder
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